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Verfahren zur Regelung des Batterieladestromes eines
induktiven Energietibertragungssystems

Im SteigtUM Projekt wird ein autonom ein- und ausparkendes CityPed® (Lastenpedelec) fur den
Verleihbetrieb erforscht und entwickelt. Die Aufladung des Pedelec-Akkumulators erfolgt kontaktlos
per induktiver Energielibertragungstechnologie. Hierbei hat die Positionierung des
Sekundarsystems einen wesentlichen Einfluss auf die Ladeparameter. Im Rahmen einer
Diplomarbeit / Masterarbeit soll ein Verfahren zur Regelung des Batterieladestromes bei
Positionsabweichungen entworfen sowie experimentell am Prototypensystem untersucht und
getestet werden. Ausgehend von einem verfuigbaren Simulink - Modell des Ladesystems sind vorab
geeignete Verfahren zur Steuerung des Ladestromes zu recherchieren. Davon ausgehend ist eine
Regelung zu entwerfen und fiur festgelegte Positionsabweichungen in der Simulation zu optimieren.
Final soll die Regelung am Prototypensystem auf einem p-Controller realisiert und experimentell
untersucht werden.

Teilaufgaben

o Literaturrecherche geeigneter Verfahren zur wirkungsgradoptimierten Steuerung des
Batterieladestroms bei Positionierungstoleranzen

o Entwurf, Parametrierung und Simulation der Regelung

e Validierung des Regelverfahrens am Prototyp

Voraussetzungen

- Grundlagen der Elektrotechnik

- Grundlagen der Messtechnik
- Laborpraxis

Beginn

- ab sofort
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